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2. Seznam priloh

1. Technicka zprava D.2.1
2. Padorys objektu D.2.2
3. Rozvadé¢ RM D.2.3

3. Projekéni podklady

Projektova dokumentace byla vypracovana na zakladé :
Setfeni na misté

Jednani s investorem a dodavateli

Stavebnich a technologickych podkladu

4. Predmét projektu

Pfedmétem projektu je silnoprouda elektroinstalace a zafizeni méfeni a re-
gulace provedené na uvedené Cistirné odpadnich vod. Jedna se o vystavbu
nové Cistirny. PD zahrnuje material a prace potfebné pro napajeni novych
technologickych spotfebicl, napojeni a vlastni rozvadé¢ RM1, ovladaci prvky
v misté pohonu, navrh vlastniho fidiciho systému a jeho komponentu, pospo-
jeni, nosné kabelové konstrukce, kabelové trasy apod.

5. Zakladni technické udaje

Napétova soustava : (TN-C-S) 3+PE+N, 50 Hz , 400 V

Ochrana pfed nebezpeCnym dotykem : samoc€innym odpojenim od zdroje,
pospojenim a proudovym chraniem

Instalovany pfikon technologie: 30 kW
Max. soucasny pfikon technologie : 21 kW
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Prostredi:
Mistnost obsluhy — AB5, AA5, AD1, BA1, BC2, BD1 — Vnitfni, normalni
Dmycharna — AB4, AA4, AD1, BA1, BC2, BD1, AH2 — Vnitini, normalni

Provozni prostor COV - AB4, AA4, AD2, (AD8) AF3, BA1, BC3, BD1 — VnitFni, ab-
normalni

Venkovni prostor — AB7, AA7, AD3 — vnéjsi, abnormalni

6.Technicky popis Feseni
6.1 Napajeni

Technologicky rozvadé¢ RM1 bude napojen kabelem z rozvadéce ER. Roz-
vadé¢ RM1 jsou umistény uvnitf objektu spolecné v prostoru provozni mist-
nosti.

6.2 Rozvadé¢ RM1

V prostoru mistnosti obsluhy bude instalovan technologicky rozvadéc ob-
jektu. Jedna se o oceloplechovou skfin stojici na podlaze. Prislusné jistici a
spinaci prvky budou osazeny na montazni liSty v rozvadéci. Jednotlivé vyvody
budou provedeny kabely typu CYKY-J, JYTY nebo TCEKFE, které budou
z rozvadéce vedeny horem do kabelového Zlabu. Z rozvadéte RM1 bude na-
pajena technologicka i stavebni elektroinstalace. Soucasti rozvadéce RM1
bude i pfistrojova sestava fidiciho systému urena k automatickému fizeni
provozu Cistirny. Na pfednich dvefich rozvadéce budou umistény signalky a
ovladaci prvky pro ruéni ovladani spotfebit a dale klavesnice RS
s displejem.

6.3 Napajeni technologie

Technologické motorové spotiebiCe budou napajeny z rozvadéce RM1.
Pfevazna ¢ast motorovych spotiebiéli bude ovladana automaticky z RS nebo
ru¢né a to z mista od pohonu nebo z rozvadé¢e RM1. Pfevazna Cast spotre-
bi¢u a snimac je instalovana uvnitf provozniho objektu resp. v objektu
s nadrzemi a ostatni jsou pak ve venkovnich otevienych prostorach. Popis
spotiebi€u je prejaty od zpracovatele strojné technologické ¢asti. Rozvody
uvnitf objektu budou provedeny na povrchu v kabelovych kovovych Zlabech a
plastovych chrani¢kach. Mimo objekt budou kabely ulozeny do vykopu pfi-
slusnych profill a po stavebnich konstrukcich nadrzi budou kabely vedeny
v nekorodujicich kabelovych Zlabech nebo trubkach. Dle mistnich podminek
budou kabely silnoproudé oddéleny od kabelu signalnich a méficich. Oddéle-
ni bude prostorové a pomoci odstinénych prepazek v kabelovych Zlabech.

6.4 Ovladani zarizeni technologie

M1 — STROJNE STIRANE CESLE — 2,5kW/400V

Zafizeni ur€ené k mechanickému cCisténi odpadni vody. Napajeni z RM1, pre-
nasena souhrnna porucha a chod do RS.
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M2, M3 — OXY STAR - 5,5kW/400V

Perlator v aktivacéni nadrzi bude v trvalém provozu a slouzi k provzdusnéni a
tvorbé proudéni odpadni vody. Ovladani je mozné z RM1 ru¢né nebo Caso-

vou automatikou. Bude pfenasena porucha a chod, signalizovana porucha.

Rozbéh softstarter. Napajeni z RM1.

M4 — PONORNE MICHADLO - 1,8kW/400V

Ponorné michadlo v aktivaéni nadrzi bude v trvalém provozu. Ovladani je
mozné z RM1 ru¢né nebo ¢asovou automatikou. Bude pfenasena porucha a
chod, signalizovana porucha. Napajeni z RM1.

M5 — DMYCHADLO - 0,7kW/400V

Dmychadla M5 budou umisténa v samostatné mistnosti v provoznim objektu.
Navolené dmychadlo pro ofuk hladiny bude ovladano automaticky z RS &aso-
vou automatikou nebo ruéné z rozvadége. Do RS bude pfenasena porucha,
chod a volba ovladani, signalizovana porucha na RM1. Bude sledovana doba
provozu. Rozbéh pfimy.

M6 — DMYCHADLO - 4kW/400V

Dmychadlo M6 budou umisténa v samostatné mistnosti v provoznim objektu.
Navolené dmychadlo pro kalojem a bude ovladano automaticky z RS &aso-
vou automatikou nebo ruéné z rozvadéée. Do RS bude pfenasena porucha,
chod a volba ovladani, signalizovana porucha na RM1. Bude sledovana doba
provozu. Rozbéh softstarter.

M7, M8 — KALOVE CERPADLO - 1,7kW/400V

Ponorné kalové Cerpadlo v dosazovaci nadrzi bude v trvalém provozu. Ovla-
dani je mozné z RM1 ru¢né nebo ¢asovou automatikou. Bude pfenasena po-
rucha a chod, signalizovana porucha. Napajeni z RM1.

M9, M10 — KALOVE CERPADLO - 0,25kW/230V

Ponorné kalové Cerpadlo pro stahovani plovoucich necistot bude v trvalém
provozu. Ovladani je mozné z RM1 ru¢né nebo ¢asovou automatikou. Bude
pfenasena porucha a chod, signalizovana porucha. Napajeni z RM1.

EU1(M11) — ELEKTROUZAVER (400V/ 0,25kW)

Jako pohony armatur budou pouzity servopohony, které umoznuji signalizaci
koncovych poloh a signalizaci pfekro€eni silovych momenta. Pohony budou
dale vybaveny bimetalovym kontaktem pro blokaci pohonu v pfipadé jeho
prehrati a vyhfivanim zabranujicim kondenzaci vody uvnitf pohonu. Pohony
budou soucasti dodavky technologie. Ovladani bude mozné z mista nebo z
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RS. V tomto pfipadé se ovladaci a signalizaéni prvky nachazeji pfimo na dve-
fich rozvadéce RM1.

DC — DAVKOVACI CERPADLO — 0,1kW/400V

Zafizeni ur€ené k davkovani siranu. Napajeni z RM1, pfenasena souhrnna
porucha a chod do RS.

AS — AUTOMATICKA SEDIMENTACE — 2,5kW/230V

Zarizeni urCeneé k automatické sedimentacni zkousce odpadni vody. Napajeni
z RM1, pfenasena souhrnna porucha a chod do RS.

6.5 Vzduchotechnika

Mistnost dmychany bude odvétrana pomoci odtahového ventilatoru a pfivod
vzduchu bude samovolny podtlakovy nasavaci zaluzii ve fasadé. Ventilator
V1 bude napajen z rozvadéce RM1 a bude ovladan automaticky prostorovym
termostatem a ruéné spinaéem nebo z RS.

6.6. Uzemnéni

Pro uzemnéni COV bude v ramci venkovnich rozvod( vytvofena zemnici sit.
Ta je spole¢na pro zafizeni nn a ochranu objektu proti statické elektfiné. Pro
pfipojeni na toto uzemnéni se pouZziji FeZn pasky 30x4 mm, zemnici draty

pr. 10 mm a z &asti Cu vodi¢e min. prafezu 6 mm2. Na zemnici soustavu se
pfipoji PE pfipojnice rozvadéce, pospojovani velkych kovovych konstrukci za-
Fizeni COV, potrubi, zabradli apod. Do provozni mistnosti bude pfiveden
zemnici pfivod z venkovniho zemnice.

6.7. Hromosvod
Stavajici. Neni predmétem této projektové dokumentace.

6.8. Stavebni elektroinstalace
Stavajici. Neni predmétem této projektové dokumentace.

7. Méreni a regulace
7.1 PJ 1 Méreni neelektrickych veli€in
7.1.1 Seznam meéficich a signaliza¢nich okruht

SL1-3 PLOVAKY

MO1, MO2 PRUTOK NA ODTOKU

BQ1.1 TEPLOTA V AKTIVACI

BQ1.2 KONCENTRACE KYSLIKU V AKTIVACI

Popis méficich a signaliza¢nich okruh
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MO1, MO2 PRUTOK NA ODTOKU A OBTOKU €OV

K méreni pratoku bude pouzit ultrazvukovy snimag¢ hladiny s vyhodnocovaci
jednotkou pro méfeni pratoku. Do fidiciho systému bude zapojen analogovy
signal 4 — 20 mA a pulzni signal celkového proteklého mnozstvi. Vyhodnoco-
vaci jednotka bude napajena napétim 230VDC z rozvadéce RM1 a bude
upevnéna na jednoduché nerezové konstrukci. Vyhodnocovaci jednotka bude
chranéna proti povétrnostnim vlivim stfiSkou. Ultrazvukovy snima¢ hladiny
bude uchycen na drzaku pro Parshalltv zlab.

QIC1 KONCENTRACE KYSLIKU V AKTIVACI

K méfeni bude pouzit opticky analyzator pro méfeni koncentrace rozpusténé-
ho kysliku a teploty ve venkovnim provedeni. Do fidiciho systému v rozvadéci
RM1 bude zapojen analogovy signal - kyslik v aktivaci.

Vyhodnocovaci jednotka bude napajena napétim 230VAC z rozvadéce
RM1 a bude upevnéna na jednoduché nerezové konstrukci. Kyslikova sonda
bude upevnéna v drzaku, ktery bude uchycen na sténé aktivaCni nadrze.

TIA1 TEPLOTAV AKTIVACI

K méfeni bude pouzit opticky analyzator pro méfeni koncentrace rozpusténé-
ho kysliku a teploty ve venkovnim provedeni. Do fidiciho systému v rozvadéci
RM1 bude zapojen analogovy signal — teplota v aktivaci.

7.2 PJ 2 Ridici systém v RM1

Rozvadéc RM1 je soucasti dodavky motorového rozvodu a bude obsahovat
vlastni procesni PLC sestavu, veskeré jistici prvky pro fidici stanici a méfici
pfistroje, potfebny montazni, spojovaci a instalacni material. Bude vybaven
vlastnim osvétlenim a servisni zasuvkou pro potfeby zkousek a ladéni softwa-
re. PFistroje v rozvadécich budou umistény na listach DIN 35mm, vodiCe nn a
mn budou vedeny oddélené a ulozeny v plastovych zZlabech.Na ¢elnich dve-
Fich bude umistén operatorsky panel, uvnitf pak vlastni RS. Kabely do rozva-
déce budou vedeny horem pres vyvodky.

Rizeni technologického procesu a sbér dat bude zajistovat procesni
stanice PLC umisténa rozvadéci RM1. Stanice bude vybavena displejem pro
zobrazovani méfenych hodnot a zadavani pozadovanych parametr obsluhou
provozu a bude obsahovat zakladni jednotku s procesorem a prostorem pro
umisténi vstupné vystupnich modulli . Stanice bude vybavena komunika&nim
modemem pro provoz Vv siti provozovatele. Programové vybaveni Fidiciho sys-
tému bude zpracovavat vSechny pfipojené vstupni a vystupni signaly, aby by-
ly zajistény vSechny potiebné informace o stavu technologie a moznost jejiho
ovladani a fizeni podle zadanych algoritmd. Bude umozrniovat automatické fi-
zeni provozu COV a také ruéni ovladani operatorem. Nesplnéni povelu, ktery
vyda fidici systém na urCity pohon a ztrata signalu v proudové smyc€ce u ana-
logovych méfeni budou vyhodnoceny jako porucha.
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7.2.1 Popis vstupnich a vystupnich signalu

Dvouhodnotové vstupy:

V$echny dvouhodnotové vstupy budou spinany proti L-, proto na beznapéto-
vych kontaktech v provozu nesmi byt zadné napéti.

Dvouhodnotové vystupy:

VSechny dvouhodnotové vystupy budou reléové a ty budou umistény na DIN
liStu. Maximalni zatizeni kontaktu relé na této desce je 250VAC/6A.

Analogové vstupy:

Analogové vstupy budou proudové na urovni 4 — 20mA.
Analogové vystupy:

Analogové vystupy budou proudové na urovni 4 — 20mA.

7.3 PJ 3 Kabelové propojeni

V ramci této projektové dokumentace je dodavka a montaz metalického kabe-
lového spojeni pro napajeni, ovladani, méfeni a signalizaci jednotlivych zafi-
zeni dodavek provozniho souboru MaR. Pro napajeci okruhy budou pouzity
kabely CYKY. Pro pfenos dvouhodnotovych a analogovych signalt budou
pouzity stinéné kabely JYTY a TCEKFY. Stinéni méficich kabell bude spoje-
no pouze na jedné strané s uzemnénim a to na svorkovnicich v rozvadéci
RM1. Propojovaci kabely mezi frekvenénimi ménici a rozvadééem RM1 jsou
soucasti dodavek provozniho souboru MaR. VSechny kovoveé konstrukce bu-
dou fadné pospojeny a uzemnény.

8. Bezpecénost a ochrana zdravi

Navrzené elektrotechnické zafizeni odpovida platnym normam a predpisum.
Jedna se zejména o CSN 33 20 00 -4-41 a dalsi pFislusné normy. Pro ochra-
nu zdravi pfi montaznich pracich je tfeba Cinit vSechna pfislusna opatfeni.
Dale je tfeba zajistit montazni prostor proti dalSim moznym drazdm. V pfipadé
vzniku pozaru se predpoklada pouziti hasicich pFistroju s napini CO2. Praco-
viSté je tfeba vyznacit pfisluSnymi bezpecnostnimi tabulkami, zejména tabul-
kou "Vypni v nebezpedi". Elektricka zafizeni neobsahuji materialy snadno za-
palné ani vybusné.

9. Upozornéni pro investora a dodavatele

Pred zapocetim demontaznich a montaznich praci je tfeba uskutecnit schuz-
ku v8ech osob a organizaci, kterych se uvedena Cinnost dotyka. Zejména je
treba dodrzet dohody pro koordinaci praci. Dodané zarizeni, jeho kompo-
nenty a pristrojova instrumentace bude odpovidat narokiim a standar-
dam budouciho provozovatele. Zejména se jedna o typ Fidiciho systému
a komunikacéni a prenosové siteé.
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